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  توضيحات و نكات مهم كلي قبل از شروع نصب

براي راحتي  سعي شده ،قابليتهاي فراوانهمراه با ما قرار دارد تابلويي كه در پيش روي ش -1

 كه سوئيسهاي استاندارد شينلر لهمكاران در نصب و راه اندازي سريع آن از نامگذاري ترمينا

استفاده شود و از آن استفاده ميكنند ) مثل آريان آسانسور(ساز بسياري از شركتهاي بزرگ تابلو

 .همچنين تمام قوانين در سيم كشي هاي آن همانند استاندارد آن شركت مي باشد

يون  با برد داراي جعبه رويز بهرادتمام تابلوهاي ساخت شركت  ،اي سرعت و راحتي نصببر -2

قابل راه  طبقه 24 ماكزيممرشته تراول براي  12مي باشد كه با نويز  مقاوم در برابركاركدك 

 .اندازي ميباشد

 .مند ميباشنددوسرعته و درايودار داراي سيستم اصلاح جابجايي فاز هوشاعم از تمام تابلوها  -3

 7,2 باتريعدد  4تابلوهايي كه داراي سيستم نجات اضطراري هستند، براي تمام كيلووات ها از  -4

 .آمپر استفاده ميشود 

 . نياز نميباشد دو درب هيچ سنسور اضافه اي  براي آسانسورهاي -5

  انتخاب قطر سيم قدرت

  . عامل اصلي در انتخاب قطر سيم، قدرت موتور مي باشد •

در صورتيكه محل استفاده از تابلو . و هوايي در انتخاب قطر سيم تاثيرگذار مي باشد شرايط آب •

، جهت انتخاب قطر سيم .......) گرماي بيش از حد يا (داراي شرايط آب و هوايي خاص باشد 

  .مناسب با واحد فني اين شركت تماس حاصل نمائيد

 حداكثر 

 طول سيم

)متر(  

ن و توان موتور حداقل سطح مقطع سيم براساس جريا  

16A 

(5.5kw) 

20A 

(7.5kw) 

25A 

(9.2kw) 

32A 

(11kw) 

40A 

(15kw) 

50A 

(15kw) 

20 4 4 4 6 10 10 

25 4 4 6 10 10 10 

30 4 4 10 10 10 16 

40 4 6 10 16 16 16 

50 6 6 10 16 16 25 

60 6 10 10 25 25 25 



                                            

   3صفحه 

  نكات ايمني براي نصب مكانيكي تابلو روي ديوار

عدد پيچ و  4به همراه آنها را . بايد نصب شوددر كناره هاي تابلو  چهار عدد گوشوارها ابتد

  . نصب نمائيد و مطابق شكل زير رولپلاك از بسته متعلقات بيرون آورده

ساير گوشه ها را همانند اين شكل . تابلو را نشان ميدهد) بالا(شكل فوق گوشه سمت راست 

پس با توجه به مكانهاي گوشواره ها، سوراخهايي روي ديوار س. آماده نصب روي ديوار نمائيد

  .ايجاد نموده و باپيچهايي متناسب با قطر سوراخها،  امكان نصب تابلو روي ديوار را مهيا سازيد

تابلو را در محلي نصب كنيد كه موتور به راحتي ديده شود و همچنين دسترسي شما به تابلو برق 

ت بروز هرگونه مشكل سريعا برق تابلو ورودي موتورخانه به راحتي امكان پذير باشد تا در صور

 .را قطع كنيد

  دابعاد تابلوهاي كنترل شركت آرا

 طول عرض ارتفاع نوع تابلو

 69 26 100 درايو دار با نجات

 69 26 83 درايودار

 65 19 100 ه با نجاتدو سرعت

 60 17 76 دوسرعته

 59 20 70  نجات اضطراري

  Room less(  156  28  58(دار IPجعبه 

 33 6,5 40  جعبه رويزيون



ŀ

                                            

   4صفحه 

  نماي كلي بردها

  

  برد اصلي

انتخاب جهت حركت و نمايش وظيفه اين برد كنترل تمامي فرمانهاي آسانسور اعم از شاسي ها، 

  .ميباشد... نمراتور و 

1CF سنسور لول طبقه .  

  .ان دهنده لول بودن كابين استولت روشن ميشود و خاموش بودن آن نش 24اين سنسور با ولتاژ 

CF3 ولت روشن ميشود و چيدمان آن در صفحات بعد آمده است 24اين سنسور با ولتاژ . سنسور دوراندازي.  

FLT  اگر روشن باشد خطا (ورودي تشخيص خطا

  )وجود ندارد

ZAD   محدوده عملكرد پيش دربازكن)ADO(  

RLS  فيدبك كنتاكتورها)U,D,F   ياTC1,TC2,BM(  FAD خطاي سيستم پيش دربازكن)ADO(  

DRC  فيدبك كنتاكتور جهت پايينD  1CF 

ADO  

سنسور لول براي سيستم پيش دربازكن 

)ADO(  

CA1 سنسور دوراندازي و شناسايي پايين ترين طبقه  CAN سنسور دوراندازي و شناسايي بالاترين طبقه  



                                            

   5صفحه 

  نماي كلي بردها

 

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  برد كاركدك

رسال و دريافت اطلاعات داخل كابين به موتورخانه و تابلو فرمان از طريق ارتباط وظيفه اين برد ا

كابين و اعلام هاي موجود را سريال ضد نويز ميباشد كه همچنين وظيفه كنترل فرمانهاي درب 

   .نيز برعهده دارد



                                            

   6صفحه 

چشمك زن ميشود در غير  Linkدر صورت ارتباط صحيح برد اصلي و كاركدك نمايشگر 

 C S  )Cutو روي نمراتور برد كاركدك  .صداي بوق از كاركدك شنيده ميشوداينصورت 

Serial(نشان داده ميشود.  

  :برد كنترل فاز

  

وظيفه اين برد كنترل كننده فازهاي ورودي تابلو ميباشد به اين صورت كه اگر در سه فاز ورودي  

هاي ورودي اتفاق افتد رله خطايي از جمله قطعي فاز و يا همفاز بودن و نامتقارن بودن ولتاژ

UNB  خاموش ميشود و اگر در درايو خطايي رخ دهد رلهDRV قطع ميشود.  

اين برد فقط در تابلوهاي درايودار استفاده ميشود و بواسطه وجود درايو آسانسوري جابجايي فاز 

عملا  و درايو بصورت اتوماتيك سه فاز ورودي را اصلاح ميكند ودر خطاي اين برد تاثير ندارد 

  .نيازي به حضور سرويسكار براي جايجايي فاز وجود ندارد



                                            

   7صفحه 

 نماي كلي بردها

 

  

  

  

  

  

  :برد پاور

  .ت موجود در آسانسور را داردول 24اين برد وظيفه كنترل ولتاژهاي 

  ولت روي كابين را تغذيه ميكند، 24كه برق  51فيوز 

VLL :  شاسي هاي بيرون طبقات مباشد ولت 24برق  

 V24 : ژهاي داخل تابلو را تامين ميكندولتا.  

مورد استفاده قرار ... ولت براي محافظت از ترانس در برابر اتصالي در هنگام نصب و 110فيوز 

  .ميگيرد

  .برقي و مگنت ترمز توسط دو فيوز كه در شكل مشخص هستند محافظت ميشوددربازكن مگنت 

ه شده كه فرمان آن از طريق برد اصلي دراين برد يك رله براي كنترل فن موتور نيز در نظر گرفت

  .كنترل ميشود



                                            

   8صفحه 

  برد موتور سيف ديجيتال

  

كنترل سه فاز و محافظت موتور در برابر آن وظيفه اين برد در تابلوهاي دوسرعته استفاده ميشود كه 

اين برد داراي مدار كنترل فاز ميباشد كه در هنگام قطعي و نامتقارن شدن فازها .اضافه جريان است

ميدهد ولي در برابر جابجايي فاز خروجي به برد اصلي ارسال ميكند و تابلو بصورت اتوماتيك  خطا

  .جابجايي فاز را اعمال ميكند

  خطاهاي برد موتورسيف و برطرف كردن آنها

1 - OCF  : دورتند موتور جريان بيشتر از جريان تنظيمي مصرف كرده؛ جريان دورتند موتور را در منوي
F تنظيم كنيد.  

2 - OCS : دور كند موتور جريان بيشتر از جريان تنظيمي مصرف كرده؛ جريان دوركند موتور را در منوي
S تنظيم كنيد.  

 نحوه تنظيم پارامترهاي برد موتورسيف •

و با  هوارد منوي برد شده و ميتوان با جهت بالا و پايين روي منوها حركت كرد Modeبا زدن دكمه 

  .نرا ذخيره كردوارد منو شده و آ Enterدكمه 

مربوط به  dمربوط به جريان دور كند موتور، منوي  Sمربوط به جريان دور تند موتور، منوي Fمنوي 

  .زمان تاخير در اعلام خطا ميباشد



                                            

   9صفحه 

  نماي كلي بردها

  

  برد هيدروليك

در آسانسور هاي هيدروليك بجاي سيم بكسل و موتور آسنكرون از پاور يونيت و جك هيدروليك 

اين نوع آسانسورها سرعت پايين تري نسبت به سيستمهاي كششي برخوردار ميشود استفاده 

  .است

 رله هاپايه هاي كه تمام . از برد بالا استفاده ميشود بهراددر تابلوهاي هيدروليك ساخت شركت 

برد بيرون آمده است براي راه اندازي گوناگون و براي ولتاژهاي مختلف از  هاي براي استفاده

تغييرات در سيم كشي  با  ام پاوريونيت ها بسته به نوع آنها و ولتاژ مورد نياز شير برقي هاتم

  .  انجام ميشود

نحوه چيدمان سنسورها و همچنين سيم كشي هاي موجود دقيقا مشابه تابلوهاي دوسرعته 

  .ميباشد

 Fast ,Slow ,Upدارند نشان دهنده تيغه هاي رله هاي  F,S,U,Dترمينالهايي كه پيشوند 

,Down هستند.  
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  چگونگي سيم كشي براي راه اندازي در مرحله رويزيون

  .در مرحله راه اندازي علاوه بر سيم كشيهاي موتور بايد طبق شكل زير ترمينالهاي مربوطه را اتصال داد

   .ببنديد شماره سيم سيم تراول را به ترتيب 14براي حركت دادن كابين از جعبه رويزيون بايد 

  .سيستمهاي درايو دار بايد از دور تند موتور استفاده شوددر 

  .الزامي است B1,B2در سيستمهاي درايودار بستن مقاومت ترمز به ترمينالهاي ** 

به خوبي  ،تابلو و بصورت افقي نصب نماييد تا انتقال حرارتمقاومت ترمز را در خارج *** 

  . صورت گيرد



                                            

   11صفحه 

  سيم كشي كامل جعبه رويزيون

 .ترتيب بستن سيمها مهم ميباشد. را به ترتيب شماره تراول به تابلو اصلي وصل كنيد T15تا  T1اي ترميناله •

   .خودداراي كنيد  … ,VLLتراول اضافه مثل  اتصال سيماز  •



                                            

   12صفحه 

  سيم كشي هاي مربوط به برد كاركدك
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  نحوه سيم كشي انواع دربهاي داخل

استفاده  CMA,CA,OAينالهاي در صورت داشتن درب كابين بصورت تونلي بايد از ترم •

 )19صفحه (شود

  نحوه بستن مدارات ايمني

  



                                            

   14صفحه 

  نحوه بستن و چيدمان سنسورها  •

  متر 6/1درايودار   متر 1درايودار   دوسرعته  كاربرد سوئيچ

CA1 80  پايين ترين طبقه و شناسايي دوراندازcm  150cm  120 cm 

CAN  80  بالا ترين طبقهو شناسايي دوراندازcm  150cm 120 cm 

CF3 90  دورانداز طبقاتcm  180cm  2.60 ~ 2.80 

ECA1 70  دورانداز اجباري پايين ترين طبقه cm نياز ندارد  نياز ندارد  

ECAN 70  دورانداز اجباري بالاترين طبقه cm نياز ندارد  نياز ندارد  

IF1 260  نياز ندارد  نياز ندارد  سوئيچ دوراندازي پايين ترين طبقه cm  

IFN 260  نياز ندارد  نياز ندارد  راندازي بالاترين طبقهسوئيچ دو cm  

اينكه بتوان در زماني كه پايين ترين يا بالاترين طبقه ارتفاع كوتاهتر از :  IF1,IFNسوئيچها 

 .را قرار داد، داشته باشيم ميتوان از اين سوئيچ براي دوراندازي استفاده كرد CF3سنسور 

 .ميباشد 51مشترك اين سنسور 

هم كار دوراندازي و هم شناسايي را انجام  CANو   CA1رت عدم استفاده از اين سوئيچ، در صو

 .ميدهند

 

 



                                            

   15صفحه 

1CF :سنسور راست طبقه  

 

 

 

 

 

  

  

 و مشكي سانتي متر بين آهن رباهاي قرمز 15آهن رباي لول بايد طوري قرار گيرد كه حداقل 

  فاصله داشته باشد 

CF3 :سنسور دورانداز طبقه  

 

 

 

  

  

  

 .دند خاموش شوند وقتي به آهنربا ميرسنكه دائم بسته باش قرار گيردطوري  CF3و  1CFيد با* 

سانتي  90وجود داشته باشد كه براي دوسرعته در فاصله  CF3آهن رباي  2بين هر طبقه بايد * 

متر در  6/1سانتي متر و براي سرعت  180متر در فاصله  1از لول و براي درايودار باسرعت 

 .سانتي متري قرار گيرد 260فاصله 

 .همديگر را رد مي كنند CF3در سيستم هاي درايودار دو آهن رباي * 



                                            

   16صفحه 

  توقف 3براي  CF3و  1Cfچيدمان آهنرباهاي  شكل



                                            

   17صفحه 

  نرمال كردن و انجام تستهاي اوليه

قبل از نرمال كردن ابتدا درحالت رويزيون به :  CF3و 1CFسنسورهاي عملكرد تست صحت 

 ،مي ايستد با نرمال كردن CA1ه حركت كرده و با برخورد به سوئيچ سمت پايين ترين طبق

 CF3دراين حالت بايد ) خاموش شود1CF(برسد 1CFكابين به سمت پايين حركت ميكند تا به 

چشمك بزند و  CF3بايد دوبار روشن باشد، رويزيون كرده و به سمت بالا حركت ميكنيم 

ل كرده تا به بالاترين طبقه برود دوباره رويزيون برسد نرما CANتا اينكه به سويچ  1CFيكبار

هرگونه خطا در  .كرده و با حركت به سمت پايين چشمك زدن سنسورها را دوباره چك كنيد

  .نحوه چيدمان آهن رباها باعث درست عمل نكردن تابلو ميشود

 .در تستهاي اوليه در حالت نرمال از ايستادن روي كابين خودداري كنيد

 .ا در حالت نرمال قرار دهيددرب كابين ر

 .قبل از شروع تست حتما از بالانس بودن وزنه تعادل و كابين اطمينان داشته باشيد

 .حتما از صحت سوئيچها حد بالا و پايين اطمينان حاصل كنيد

 .در تابلوهاي دوسرعته بسته به نوع موتور و وضعيت بالانس،كنترل بار را بايد تنظيم كنيد 

 .مطمئن شويد و آهن كشي م ارت ساختمان به ارت تابلو و ارت موتوراز بسته شدن سي

پس از اتمام مراحل سيم كشي براي نرمال كردن آسانسور فقط كافيست منوهاي زير را تنظيم  

  )ليست كامل منوها در انتهاي دفترچه آمده است. (كنيد

Quick Menu/Number Of Stops   ------ تعداد طبقات  تنظيم 

Numerator/Floor 1 … 24 تنظيم نمراتوهاي كابين و طبقات----  

  

  



                                            

   18صفحه 

  تنظيمات تابلو براي استفاده در كابينهاي دودرب

و  PO3 = Open2وارد شويد و  \Main Setting\Output Carcodecابتدا در منوي 

PO4=Close2  قرار دهيد سپس براي انتخاب بازشدن درب در طبقات، به منويDoor 

Setting\Door Select فته و درب مورد نظر خود را در طبقات مختلف انتخاب كنيدر.  

  .براي بستن فرمانهاي درب دوم كابين استفاده ميشود CMA,CA,OAترمينالهاي 

   .از صحت سفارش تابلو بصورت دودرب در هنگام ثبت سفارش اطمينان حاصل كنيد

 .از صحت عملكرد دربها بصورت مجزا اطمينان حاصل كنيد

 Main Setting\Input Carcodecبراي هر درب در منوي  DOتوسل و دكمه درصورت وجود ف

  .تعريف كنيد PHC2و DO2  برد كاركدك را  روي خالي موجود هايترمينال

  شاسي) كنسلينگ(قابليت پاك كردن 

كنسل كردن شاسي در صورت اشتباه زده شدن را دارد به داراي قابليت  بهرادتمام تابلوهاي 

هر شاسي كه ميخواهيم كنسل شود بايد دوثانيه شاسي را نگه داريم، بعد از كه اين ترتيب 

  .برداشتن دست از روي شاسي آن شاسي خاموش ميشود

  .حركت كردن كابين به سمت شاسي مورد نظر آن شاسي پاك نميشوددرصورت  •
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  نكاتي در مورد سيم كشي ارت تابلو

را نشان شكل روبرو يكي از انواع استاندارد چاه ارت 

  .ميدهد

اگر ساختمان ارت ندارد و يا از درست بودن آن اطمينان 

نداريد سيم ارت را به تابلو نبنديد و يا ارت تابلو را فقط 

  .به آهن كشي و شاسي موتور وصل كنيد

چون  از وصل كردن ارت تابلو به نول جدا خودداري كنيد

 .باعث آسيب ديدن تابلو ميشود

  

  

  

  ه تابلوحوه بستن باتريها بن

قطب مثبت اولين باتري به فيوز : توضيح 

و قطب منفي آخرين باتري  FS48مينياتوري 

و قطب مثبت دومين باتري به  -BTبه ترمينال 

همانند شكل (بايد وصل شود  VB24ترمينال 

و بين سرباتريهاي ديگر را با پل هاي ) بالا

  . موجود اتصال دهيد

اري در تابلوهاي هيدروليك با نجات اضطر •

 V12براي تغذيه شير نجات روي پاور يونيت بايستي قطب مثبت اولين باتري را به ترمينال 

  .وصل كنيد
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  ول برابري ترمينالهاي انواع تابلوهاجد

آريان   بهراد  رديف

  آسانسور

آرمان 

  فراز پيمان

  توضيحات  پار كنترل

1  S2  S2  FLC RL  يك/صفرفاز مستقيم قبل از  

2  U2 U2 U U سر سيم پيچ دور تند موتور  

3  V2 V2 V V سر سيم پيچ دور تند موتور  

4  W2 W2 W W سر سيم پيچ دور تند موتور  

5  U1 U1 U1 X سر سيم پيچ دور كند موتور  

6  V1 V1 V1 Y سر سيم پيچ دور كند موتور  

7  W1 W1 W1 Z سر سيم پيچ دور كند موتور  

8  MP MP MP N,L2 نول  

9  L6 L6 CL L3 فاز تايمر دار كابين  

10  L5 L5 CPL L1 فقط براي سردرب ( فاز دائم كابين

  )استفاده شود

11  L5D    فقط براي روشنايي (ابين فاز دائم ك

  )استفاده شود

12  BR+ BR+ BR1 BR+ مگنت ترمز  

13  BR- BR- BR2 BR- مگنت ترمز  

14  UR+ UR+ DM1 RC+ مگنت دربازكن  

15  UR- UR- DM2 RC- مگنت دربازكن  

16  LF1 LF1 DU UAL لامپ جهت پايين  

17  LF2 LF2 DD DAL لامپ جهت بالا  

18  VLL VLL +24 +24 24غذيه شاسي بيرونولت ت  

19  80,100 80,100 G22 GND  منفي تغذيه شاسي بيرون)GND(  

20  110 110 G90 419 ابتداي مدار ايمني  

21  90 90 TP1 419A برگشت سوئيچ گاورنر بالا و حد بالا  

22  91 91 TP2 420 برگشت سوئيچ حد پايين و كليد ته چاه  

23  72 72 TP4 110 نتاكت پاراشوتبرگشت استپ روي كابين و ك  

  برگشت كنتاكت درب بيرون 401 66 66 66  24
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25  69 69 69 400A برگشت كنتاكت درب داخل  

  برگشت قفل درب طبقات 402 68 68 68  26

27  A,B, … , G 

, 1 

A,B, … , G , 

1 

A,B, … , 

G , 1 

A,B, … , 

G , 1 

  نمراتور بيرون طبقات

28  CA1 CA1 CA1  يين ترين طبقهسوئيچ دورانداز اجباري پا  

29  CAN CAN CAN  سوئيچ دورانداز اجباري بالاترين طبقه  

30  ECA1 ECA1 CB1 403  سوئيچ قطع كن دور تند پايين ترين

  طبقه

31  ECAN ECAN CBN 410 سوئيچ قطع كن دور تند بالاترين طبقه  

32  FTO FTO FTO P1 , P2 سنسور حرارتي موتور  

33  

  

FIR,OVL 

,FULL 

FIR,OVL 

,FULL 

FIR,OVL 

,FULL 

FIR,OVL 

,FULL 

  سنسورهاي موجود در كابين

  

34  LOVL LOVL    روي نمراتور(لامپ اضافه بار(  

35  REV REV REV 405 ترمينال رويزيون روي كابين  

36  JU1 JU1 RVD 406 حركت رويزيون در جهت پايين  

37  JU2 JU2 RVU 407 حركت رويزيون در جهت بالا    

38  CF3 CF3 SLF MD – 

MU 

  سنسور دوراندازي طبقات

39  1CF 1CF LEF MD – 

MU 

  سنسور راست طبقه

40  301, … , 

316 

301, … , 

316 

C1,… , 

C16 

CL1, … , 

CL16 

  شاسي هاي احضار داخل كابين

41  DR1, … 

,DR16 

DR1, … 

,DR16 

H1, … , 

H16 

DL1, … 

, DL16 

  شاسي احضار طبقات

42  BUZ BUZ AL1 AL1 ضطراريترمينال زنگ ا  

43  LMP LMP AL3 AL3 لامپ اضطراري داخل كابين  
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  توضيحات خطاها و نحوه برطرف كردن آنها

خطايي كه در گذشته اتفاق افتاده است ثبت ميشود براي ديدن اين خطاها 24 بهراددر تابلوهاي 

اي پاك بر. رفته و آنها را مشاهده كنيد Information\Error Monitoring-7بايد به منوي

  .آنرا پاك كنيد Enterكردن هركدام از خطاها ميتوان با فشردن كليد 

نمايشگر    شماره  LCD رفع خطا  مشكل  

 Revision On board برد اصلي در حالت رويزيون قرار دارد 

 Revision On car روي كابين در حالت رويزيون قرار دارد 

 Revision On Terminal ي در حالت رويزيون قرار داردترمينال ورودي برد اصل 

 End Day Counter  تعداد روز مجاز كاركرد تابلو

  تمام شده

به توضيحات انتهاي جدول مراجعه 

 Service Time  كنيد

1 1->FLT DRV Error به صفحه خطاهاي درايو مراجعه كنيد   خطا از درايو يا كنترل بار

يا كنترل بار موجود در .... ) صفحه(

  ... )صفحه .(تنظيم كنيد تابلو را

2 2->FLT UNB Error  قطع يكي فازها يا همنام بودن فازها  خطاي سه فاز ورودي  

3 3->Low Voltage Error  ولت جريان زياد مصرف  24از

  .ميشود

را چك كنيد يا ولتاژ تغذيه  VLLسيم 

  .سوئيچينگ را بيشتر كنيد

4 4->Safety Circuit Cut است كل مدارات ايمني قطع .

)71,66,69,68(  

ممكن است كابين شالتر كرده باشد يا 

  .كنتاكت پاراشوت عمل كرده باشد

5 5->Cut 71 Error  قطع  71در حال حركت، مدار

  ميشود

استپ ته چاه، فلكه گاورنر، كنتاكت 

  چك شودپاراشوت 

6 6->Cut 66 Error  قطع  66در حال حركت، مدار

  ميشود

  چك كنيدكنتاكت دربهاي طبقات را 

7 7->Cut 69 Error  69در حال حركت، مدار 

  قطع ميشود

  كنتاكت درب داخل را چك كنيد

8 8->Cut 68 Error  68در حال حركت، مدار 

  قطع ميشود

  قفل درب طبقات را چك كنيد
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9 9->CA1 & CAN Error  هر دو سويچCA1   وCAN 

  خاموش هستند

و  CA1سيم كشي و سويچهاي 

CAN را چك كنيد  

  .برد پاور را چك كنيد 51ا فيوز ي

10 10> IF1 & IFN Error  اين سوئيچها دقيقا مشابهCA1  وCAN  با اين بايد نصب گردد

هم وجود داشته  1CFتفاوت كه بعد از اين دو سوئيچ ميتوان چند 

  .باشد

11 11>Dir Pulse Error  در زمان استفاده از انكدر موتور براي دوراندازي، جهت پالسهاي

 روي برد اصلي را جابجا كنيد

12 12>Time Calibration 

Err 

زمان مجاز براي شناسايي 

تمام شده ولي كابين به 

CA1  ياCAN نرسيده است.  

منوي تنظيمات مربوطه را در 

  بازبيني كنيد

1-Main setting\Calibration\  

13 13->Travel Time 

Error 
مدت زمان مجاز حركت بين 

  استدو توقف تمام شده 

5-Timer Setting->Maximum 

travel time 

14 14->Leveling Time 

Err 

به  1CFزمان ديدن بين دو 

  پايان رسيده

5-Timer Setting->Leveling 

Time  

15 15>Release Speed 

Err 

ثانيه 30كابين با دور كند 

  حركت كرده

با روشهاي موجود زمان پياده روي 

 را كم كنيد

16 16->FTO Error اثر گرماي زياد  برFTO موتور

  عمل كرده

فن موتور بسته شود يا سيم كشي 

FTO چك شود  

17 17->End Door Close  درب كابين بصورت كامل

  بسته نميشود

سيم كشي درب كابين را چك كنيد 

يا زمان بسته شدن درب را در تابلو 

  .را بالا ببريد

18 18> Dir. Fault CA1  در جهت بالا حركت كرده ايم

  خاموش شده IF1يا CA1ولي 

را  IF1و  CA1سيم كشي سوئيچ 

 Dir. Fault IF1 <20 20  چك كنيد

19 19> Dir. Fault CAN  در جهت پايين حركت كرده

 IFNيا  CANايم ولي 

 خاموش شده

را  IFNو  CANسيم كشي سوئيچ 

 Dir. Fault IFN <21 21  چك كنيد
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22 22->MRV & CRV 

Error 

از كابين و از تابلو فرمان، 

  تابلو حالت رويزيون هستند

يكي از كليدهاي رويزيون را نرمال 

  .كنيد

در اين حالت فقط از كاركدك 

  .فرمان ميگيرد

23 23-> RLS Contactor 

Err 

  كنتاكتورها در جهت بالا بيش از جذب مي مانند

24 24-> RLS Cut Error كنتاكتورها در جهت بالا جذب نميشوند  

25 25-> DRC Contactor 

Err 

  كنتاكتورها در جهت پايين بيش از حد جذب مي مانند

26 26->DRC Cut Error  در جهت پايين كنتاكتور

DOWN جذب نميشود  

را چك  ECANو  ECA1سوئيچ 

  .كنيد

27 27>DRC Direct Error  در جهت بالا كنتاكتورDOWN جذب ميشود  

28 28->Cut serial Car برد  قطع بودن اتصال سريال

 جعبه رويزيون

را چك  TX0و  RX0سيمهاي تراول 

 كنيد

29 29->Calibration Run اين پيام در زمان حركت در حالت شناسايي نشان داده ميشود 

30 30>Learning Travel  در سيستمهاي انكدردار در زمان حركت براي تخمين طول چاه و

  تعداد طبقات نمايش داده ميشود

31 31>Err Speed Off Vf  در سيستمهاي انكدر دار وجود دارد كه خطا در زمان برداشتن

  سرعت دور تند رخ داده

32 32>Err Speed Off 

Vm 

در سيستمهاي انكدر دار وجود دارد كه خطا در زمان برداشتن 

  سرعت دور متوسط رخ داده

33 33>Err Speed Off Vr داشتن در سيستمهاي انكدر دار وجود دارد كه خطا در زمان بر

  سرعت دور رويزيون رخ داده

34 34->Safety Bypass 

OVF 
بار استارت درب 5بعد از 

  كابين باز نشده

بعد از هر توقف يكبار مدرات درب 

  )68يا  69(كابين باز شود

 

35 35> Safety Bypass  بعد از هر استارت اگر مدار ايمني مربوط به درب كابين قطع نشود

  اين خطا ظاهر ميشود
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36 36->Miss 1CF Error  1سنسورCF  درست عمل

  نميكند

يا دوبار يا سريع چشمك ميزند يا 

  اصلا چشمك نميزند

37 37> Fire1 Active  ترمينال وروديFIR جزئيات در .(روي برد اصلي فعال شده است

  )قسمت تعريف وروديها

38 38-> Go Park  در حالتStandby دميرو سمت طبقه اي كه پارك تعريف شده.  

39 39-> Closing Time 

Out 

درب كابين در زمان تعيين 

به منوي (شده بسته نشده 

  )مربوط به درب مراجعه كنيد

فرمان ها درب روي جعبه رويزيون 

و سيم كشي درب كابين را چك 

نقشه سيم كشي انواع دربها (كنيد 

  )در انتهاي دفترچه آمده است

  توضيحات بيشتر در انتهاي صفحه

40 40->Opening Time 

Out 

درب كابين در زمان تعيين 

  شده باز نميشود 

41 41>URA(68) Time 

Out 

زمان مجاز براي كامل شدن 

  تمام شده 68مدار

را  68مگنت دربازكن و اتصال مدار 

  چك كنيد

42 42> Door Cut 66 در زمان شاسي  66مدار

  گرفتن قطع است

  درب بيرون يكي از طبقات باز است

43 43> Miss 5KT  5در صورت تعريف سنسورKT اين سنسور درست عمل نميكند  

44 44->Fault ADO  در عمليات پيش دربازكن

  خطايي رخ داده

  سنسور پيش دربازكن را چك كنيد

45 45->Out Of Service از دوبلكس خارج شدن آسانسور بعد از خطاهاي خاص  

46 46-> Auto Leveling ماتيك به سر طبقه برمي گرددبعد از رد كردن لول طبقه اتو  

47 47->Miss CF3 Error  آهن ربايCF3  درست عمل

  نميكند

را  CF3وضعيت آهن رباها و سنسور 

 Miss One CF3 <-48 48  چك كنيد

49 49> K300 Active  درصورت فعال شدنK300  آسانسور خارج از سرويس

  )توضيحات در قسمت تعريف وروديها(ميشود

50 50->Full Load Active  وروديFull  روي برد

  كاركدك فعال شده

توضيحات در قسمت تعريف 

  وروديها

51 51->Over Load 

Active 

روي برد OVLورودي 

  كاركدك روشن است

سنسور اضافه بار روي كابين را 

  چك كنيد
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52 52->PHC Door1 

Active 

كابين ) چشمي(فتوسل درب 

  عمل كرده

 اگر فتوسل نداريد روي كاركدك

PHC  پل شود 51به  
53 53-> PHC Door2 

Active 

54 54-> PHC Main 

Active 

55 55->DO Door1 

Active 

داخل كابين عمل  DOدكمه 

  كرده

پل  51را به  DO1روي برد كاركدك 

  كنيد
56 56->DO Door2 

Active 

57 57->DO Main Active 

58 58> Reopen Active ين توقف كرده فشار داده شدهشاسي در طبقه اي كه كاب  

59 59->Miss CA1  در پايين ترين طبقهCA1 

  خاموش نشده

يا سيم كشي آنرا چك  CA1سوئچ 

  كنيد

60 60->Miss CAN  در بالا ترين طبقهCAN 

  خاموش نشده

يا سيم كشي آنرا چك  CANسوئچ 

  كنيد

61 61->Phase Reverse  در سيستمهاي دوسرعته

ا هوشمند جهت كنتاكتوره

  .عوض ميشود

  جابجايي فاز ورودي

62 62->Standby در انتظار فرمان  آماده باش  
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  توضيح كامل برخي از خطاها

Service Time  :زير وارد كنيد رمز تابلو را از نمايندگي استان خود بگيريد و در منوي:  

 7->Information\password setting\Enter your password 

28->Cut serial Car : ارتباط بين تابلو اصلي و برد كاركدك قطع شده است  

 .را چك كنيد 51اگر برد كاركدك خاموش است فيوز مربوط به 

 )سعي كنيد در انتهاي تراول قرار گيرد(را عوض كنيد  RX0,TX0سيمهاي تراول 

39-> Closing Time Out  40و->Opening Time Out : خطا در بسته و باز شدن درب

  كابين

از روشن بودن درايو سردرب و سيم كشي آن اطمينان حاصل كنيد سپس مدارات مربوط به ابتدا 

خطاي مربوطه نمايش داده  LCDكه اگر اين دو فعال باشد روي (را چك كنيد DOفتوسل و دكمه 

سپس براي اطمينان از صحت عملكرد درايو سردرب و رله هاي موجود روي جعبه ) ميشود

  .جام دهيدرويزيون مراحل زير را ان

  .را از تابلو جدا كنيد O , C , CMسيمهاي  -1

بايد درب باز شود اگر  Oبه  CMبايد درب كابين بسته شود و با اتصال  Cبه  CMبا اتصال  -2

درب درست عمل نكرد نشان دهنده معيوب بودن درايو سردرب ميباشد و درصورت درست عمل 

  .راد تماس بگيريدكردن سردرب با واحد خدمات پس از فروش شركت آ

1-FLT DRV Error  : اين خطا از درايو يا كنترل بار موجود روي تابلوهاي دوسرعته بوجود آمده

براي عيب يابي خطاي درايو را با پشتيباني شركت درميان بگذاريد و يا كنترل بار برد موتور 

  .سيف ديجيتال را تنظيم كنيد
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14->Leveling Time Err  :1ن دو زمان بين خاموش شدCF  اگر بيش از منويTimer 

Setting\Leveling Time اين خطا در هنگام قفل شدن . باشد اين خطا نمايش داده ميشود

  .كابين بين دوطبقه كاربرد دارد كه مانع از سوختن و آسيب ديدن موتور ميشود

23-> RLS Contactor Err  :در سيستمهاي درايودار نشان دهنده بيش از حد جذب ماندن 

را كمتر  Timer setting\U/D Relase Delayكه در اين حالت يا زمان . كنتاكتورها ميباشد

  .كنيد يا زمان بسته شدن كنتاكتور را در درايو كاهش دهيد

59->Miss CA1 59و->Miss CAN  : اگر در پايين ترين و بالاترين طبقه كه درMain 

Setting\Number of Stops  خاموش نشوند اين خطا نمايش تعريف شده اين سنسورها

  .ولي در حركت نرمال آسانسور تاثير ندارد. داده ميشود

58> Reopen Active  : اگر در طبقه اي كه كابين وجود دارد شاسي طبقه گير كرده باشد اين

  . خطا نمايش داده ميشود و درب كابين بسته نميشود

ثانيه فشار دهيد با برداشتن 2براي كنسل كردن شاسي كافيست شاسي كه زده شذه را ** 

  .دست از روي دكمه شاسي پاك ميشود
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  ليست خطاهاي درايو

 درايو نمايشگر درايو  توضيح خطا  نحوه برطرف كردن خطا

  درايو هيچ فرماني ندارد  خروجيهاي برد اصلي را چك كنيد

نشان داده  standbyدر زمان 

  ميشود

  

R
ic
h
 6
5
0

 

  .چك كنيدترمز موتور را 

  .كيلووات موتور را با درايو چك كنيد

  .بالانس بودن كابين را چك كنيد

توان موتور بيش توان درايو 

  ميباشد

  يا موتور قفل شده

  

  خطا در بستن مقاومت ترمز  مقاومت ترمز را چك كنيد
 

  موتور را چك كنيدسيمهاي 

F76 يدقرار ده 3را روي  

 Err 40  خطا در شناسايي موتور

L
S
Q
 

8
2
0

 

  .موتور درگير است

  كوپل انكدر موتور را چك كنيد

  اضافه جريان از درايو 
 

Y
a
sk
a
w
a
 L
1
0
0
0

 

  

  خطاي انكدر موتور  پالسهاي انكدر به درايو نميرسد
  

    يخطاي ولتاژ فاز ورود  فازهاي ورودي را چك نماييد
مقدار و اتصالات مقاومت ترمز را چك 

  كنيد

   اضافه ولتاژ در مسير قدرت

   درايو هيچ ورودي و خطايي ندارد  مشكلي ندارد Standbyدر حالت 

 DC BUS OVاضافه ولتاژ   مقاومت ترمز را چك كنيد

G
ef
ra
n
 A
D
L
3
0
0

 

 ENC  خطاي انكدر  انكدر در گيرلس تيون نشدن

 PHL  خطاي ولتاژ فاز ورودي  فازهاي ورودي را چك نماييد

نوع انكدر و سيم كشي انكدر را چك 

  كنيد

ولت پالسهاي منفي را 5در انكدرهاي 

  ببنديد

 SFL,SRL  خطاي تعداد پالسها و ولتاژ انكدر

  سيم كشي و ترمز موتور را چك كنيد

وارد كرده و تيون  پارامترهاي موتور را

  كنيد

موتور بيش از حد مجاز جريان 

  ميكشد

OC 
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  رنگ سيمهاي انكدرهاي پرمصرف موجود در بازار

SignalSignal

A+ مشكيA+ مشكيA+زردUp 

Sensor

1,71b, 6aA+ 6سبز/مشكيb

B+سفيدA-قرمزA-  0آبيV 

Sensor

4,104b, 3aA- 2زرد/مشكيa

Z+  نارنجيB+سفيدB+سبزClock+82bB+ 3آبي  /مشكيb

24Vقهوه ايB-  خاكستريB-  نارنجيClock-95aB- 5قرمز/مشكيa

GND  آبيZ+  نارنجيZ+سفيدShield11R+4قرمزb

Z-زردZ-  خاكستريB+124aR- 4مشكيa

A+5قهوه ايV5قهوه ايVقرمزB-133bC+7طوسيb

B+  آبيGND  آبيGND مشكيData+146bC-1صورتيa

Z+سفيدA+152aD+2زردb

24VقرمزA-165bD- 6بنفشa

GND مشكيData-171a5Vسبز/قهوه اي 

و آبي 

1b, 7a

GNDسفيد/سبز و 

سفيد

5b , 3a

PIN

Lika 

C80,C81,C82

Autonics  5V Autonics 

12-24V

Lika ���4

PIN

موتورهاي گيرلس  موتورهاي گيربكس دار  

ERN 1387/487 ECN 1313/413
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  تنظيمات درايوها

نقاطي كه ميتوان بوسيله درايو  در شكل زير نمونه اي از منحني حركت درايوها آمده است و

تنظيمات مربوط به اين نيز ي مشخص شده است در پايين شكل كنترل كرد با حروف انگليس

  .د آسانرو استفاده ميكند آمده استدرايوهايي كه شركت آرابرخي از نقاط براي 

  .لازم به ذكر است قبل از تغيير در اين پارامترها با نماينده شركت مشورت كنيد

  

ف
دي

ر
ده  

دو
ح

م
  

  شرح
  نوع درايو

Gefran 

ADL300 
Rich 650 LS 820 

1  A شتاب افزايش سرعت  Acceleration 5.2.2 (11042) U – 07 F27,29,31,33 

2  B شتاب كاهش سرعت  Deceleration 5.2.5 (11048) U – 08 F28,30,32,34 

3  C منحني شروع حركت  Jerk Accel Start 5.2.1 (11040) 
E - 06 

F39 

4  D منحني انتهاي شيب افزايشي  Jerk  Accel End 5.2.3 (11044) F40 

5  E منحني ابتداي كاهش سرعت  Jerk Decel Start 5.2.4 (11046) 

E – 07 

F41 

6  F منحني انتهاي كاهش سرعت  Jerk  Decel End 
5.2.6 (11050) F42 

7  G منحني مربوط به توقف  Jerk  Leveling 

8  H سرعت نهايي  Normal Speed 5.1.5 (11026) U – 20 F20 

 Leveling speed 5.1.3 (11022) U – 18 F19  ه رويسرعت پياد   9

 Revision speed 5.1.4 (11024) U – 22 F23  سرعت رويزيون   10

 GU – 2 = 2 F128 = -1 (2024) 14.10   تيون كردن   11
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  صفحه نمايشگر برد اصلي توضيحاتي در رابطه با

پس از روشن كردن تابلو، صفحه 

 ميباشد )الف(نمايش بصورت شكل 

كه صفحه اصلي نمايش است كه در 

اطلاعاتي همچون نمايش ساعت آن 

 و تاريخ و خطاها و تمام هشدارها 

 .نشان داده ميشود

با فشردن دكمه جهت بالا به صفحه  

وارد كابين  انتخاب شاسي داخل

كه در اين صفحه ميتوان )ب( ميشود

شاسي هاي داخل كابين را مشاهده 

 .كرده و احضار كنيد

وارد دكمه جهت بالا دوباره  با زدن

شاسي هاي احضار طبقات ميشود 

)UP,DOWN ( در هر يك از

شاسي زدن وضعيتهاي بالا براي 

اولين  ENTERاحضار با فشردن دكمه 

صفر بصورت چشمك زن در مي آيد و 

با دكمه هاي جهت بالا و پايين روي 

 ENTERطبقه مورد نظر رفته و با زدن 

د كه آن صفر يه يك تبديل ميشو

نشان دهنده شاسي گرفتن آن طبقه 

 .ميباشد

 UPفشردن كليد 
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بصورت  Floor Maskنشان دهنده اين است كه آن طبقه در منوي  LCDروي  )X(علامت ضربدر

 .غيرفعال در آمده و اصلا شاسي نميگيرد

منتقل مي شويد در اين صفحه تست وروديهاي برد ) ج(با فشردن جهت بالا به صفحه رويرو 

به اينصورت . انجام ميشودو ورودي مدار ايمني ) 1CF,CF3,FLT,… , IN14,CA1,CAN(اصلي 

ميشود و اگر خاموش بود  1كه اگر هر ورودي روي برد روشن بود اينجا عدد متناظر با آن ورودي 

 .نشان داده ميشود 0عدد 

نبود، آن ورودي  1عدد متناظرش  صفحه و در  برد اصلي روشن باشدورودي  LEDاگر : نكته 

. آن ورودي را عوض كرد  Main setting-->Input Main        رد و بايد از منويمشكل دا

  ) ديگر نياز به تعويض برد نخواهيد داشتبنابراين (

صفحه مقابل نمايش  UPبا فشردن دوباره كليد 

 ،در اينجا مانند قسمت قبل ) ه(داده ميشود

 … ,REV,JU1,JU2(وروديهاي برد كاركدك 

,FULL,OVL (شود همچنين مقدار تست مي

ارتباط كاركدك و درصد نويز محيط كه روي 

 تاثير دارد نشان داده ميشود تابلو اصلي

  

كه در  )و(صفحه مقابل UPبا فشردن دوباره كليد 

آن اطلاعات تابلو اعم از شماره سريال تابلو 

همچنين تاريخ و ورژن نرم افزار نمايش داده 

 .ميشود
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برد اصلي را بزنيد تا به  MODEت تابلو فقط كافيست يكبار دكمه براي وارد شدن به تنظيما** 

  .صفحه منوها برويد كه در زير نمونه آن را مشاهده مي كنيد

هاي بالا و پايين روي منوها حركت  و با دكمه جهتشده وارد منوي مورد نظر  ENTERبا زدن 

  .كرده و همچنين ميتوانيد مقدار پارامتر را تغيير دهيد

  . ول منوي اصلي را مشاهده ميكنيددر خط ا

  .مشاهده ميكنيد 1در سطر دوم زير منوي 

  يا در بعضي منوها مقداري كه ميخواهيد تغيير دهيد نشان داده ميشود 2در سطر سوم زير منوي 

  .در سطر چهارم مقادير تنظيمي را مشاهده ميكنيد


